
自動導引車(Auto Guided Vehicle)
系統組成架構

避停超音波

啟動/暫停按鍵

Lidar雷射感測

電池(快速取放)

電源接孔

緊急停止按鍵

系統整合應用接口



可使用通訊種類

⚫ 外部實體通訊種類

➢ UART

➢ RS485

➢ DIO(準位24V)

RS485

DIO

UART



外部實體通訊系統架構
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使用者自行設計系統整合 外部控制器
(EX：邏輯控制器PLC)
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Arduino程式範例
➢動作流程說明_外部Arduino
：



範例
➢動作流程說明_UI：

從UI等待AGV內部位址值變得與其相
同，三個外部通訊
(UART/RS485/DIO) 可透過Modbus 
FC16去寫入該位址值

等待0x0001位址變成
0x0000



範例

➢動作流程說明_UI：

範例


